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1 Sicherheitshinweise
1.1 Sicherheit

Die Montage darf nur durch entsprechend geschultes, fachkundiges und beféhigtes Personal erfolgen.

Ein zuverlassiger Betrieb und ein Vermeiden von Schaden und Gefahren ist nur bei sorgfaltiger Montage und Einstellung nach
dieser Anleitung gegeben.

Bei elektromotorisch betriebenen Klappen und Fliigeln besteht eine Gefahrdung fur Personen.
1. Die im automatischen Betrieb auftretenden Kréafte kdnnen so groR3 sein, dass Korperteile abgequetscht werden
kdnnen.
2. Antriebe (Spindel) kénnen beim Offnen in den Raum hineinragen. Deshalb miissen vor Inbetriebnahme der Antriebe
Vorkehrungen getroffen werden, die eine Verletzungsgefahr ausschlieRen.

Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir an Kippfligeln Fangscheren einzubauen.

Wenn Fliigel, Regen oder starken Windlasten ausgesetzt sind, empfehlen wir, die Steuerzentrale mit einem Regen und/oder
Windmelder zu verbinden, der automatisch ein Schlief3en der Flugel und Klappen bewirkt.

Das Gehdause ist ausschlief3lich fur die dafiir vorgesehenen Verwendungen bestimmt (Aufputz-Montage).

Der MotorController sollte an einem sicheren Ort montiert werden. Damit dieser vor Feuer und Rauch geschutzt ist.
Der MotorController hat eine 230V Energieversorgung.

Der Hersteller ist fur eventuelle Schaden, die einer ungeeigneten Verwendung zuzuschreiben sind, nicht verantwortlich.

1.2 230V AC — gefahrliche Spannung

Kann Tod, schwere Kérperverletzungen oder erhebliche Sachschaden verursachen.

Der AnschluBR der Steuerung ist durch Fachpersonal durchzufihren.

Trennen Sie das Gerét allpolig von der Versorgungsspannung, bevor Sie es 6ffnen, montieren oder den Aufbau verandern.
Die Versorgungsspannung des MotorControllers muss den heutigen TAB und VDE Vorschriften entsprechen.

Bitte siehe Abschnitt 7.1 "Kabelverlegung”. VDE -Vorschriften beachten.

1.3 Anwendungsbereich

Der MotorController ist ausschlieBlich fur automatisches Offnen und SchlieRen von Fenstern, Klappen oder Tiiren konzipiert.
Prifen Sie immer, ob Ihre Anlage den gultigen Bestimmungen entspricht. Querschnitte der Kabel in Abhangigkeit von
Leitungsléange und Stromaufnahme.

1.4 Leitungsverlegung und elektrischer Anschluss

Netzzuleitung 230V AC separat bauseits absichern.

Bei der Installation DIN-und VDE-Vorschriften beachten.

Kabeltypen ggf. mit den gultigen Abnahmebehérden.

Flexible Leitungen durfen nicht eingeputz werden. Abzweigdosen mussen fir Wartungsarbeiten zugénglich sein.
Vor jeder Wartungsarbeit oder Veranderung der Anlage ist die Netzspannung allpolig abzuklemmen.

Alle Niederspannungsleitungen (24V DC) getrennt von den Starkstromleitungen verlegen.

Kabeltypen, -langen und -querschnitte gemaf den technischen Angaben ausfihren.

Die Kabelspezifikation ist unverbindlich. Die Gesamtverantwortung liegt bei dem Installateur.

Die Installation muss in Ubereinstimmung mit den nationalen elektrischen Bestimmungen ausgefiihrt werden.
Gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ist die Anlage abzusichern.



2 Aufbau des MotorControllers

Versionen

Der WCC 310 (10A) und WCC 320 (20A) MotorController steht in einer Standart- und einer Plus Version zur Verfligung.
Diese Anleitung bezieht sich nur auf die Plusversion. Bitte siehe separate Anleitung der Standardversion der WCC 310 und
WCC 320.

Karte

Jeder MotorController enthélt eine Stromversorgungseinheit (SMPS) Typ WCA 3P3 (10A) oder eine WCA 3P4 (20A) fiir bzw.
die 10A und 20A Version, sowie eine Hilfsversorgung (AUX). Abgesehen von der Stromversorgungseinheit enthalt die
Plusversion auch eine Haupkarte WCA 3CP mit einem Touchpanel. Mit diesem ist eine einfache Konfiguration des
MotorControllers méglich. Motorlinie- und Liftungstasterkarten sowie Feldbuskarten kénnen optional in den MotorController
(nur Plusversion) eingebaut werden.

Stromversorgungs- Hauptkarte Motorlinie und Feldbus-
Einheit Liiftungstaster Karte Karte
10A Motorlinie WCA 3FK
WCA 3P3 WCA 3M4 P
KNX
20A
WCA 3P4
Plus Motorlinie WCA 3FM
WCA 3CP WCA 3M8 BACnet
MSTP
Liiftungstaster WCA 3FB
AUX SW WCA 3KI BACnet
WCA 3P6 =3

Auswahl von Karten
Die Hauptkarte vom Typ WCA 3CP ermdglicht den Anschluss von 2 Motorlinien und 2 Luftungstastern. Wenn mehr als 2
Motorlinien oder 2 Liftungstaster bendétigt werden, kdnnen die notwendigen Karten in die Zentrale eingebaut werden.
Karten:

- WCA 3M4 Motorlinienkarte, erlaubt den Anschluss zusétzlicher 4 Motorlinien.

- WCA 3M8 Motorliniekarte, erlaubt den Anschluss zusatzlicher 8 Motorlinien.

- WCA 3KI Liuftungstasterkarte, erlaubt den Anschluss zusatzlicher 10 Liftungstaster (erfordert WCA 3M4 oder

WCA 3M8).

Eine Feldbuskarte muss eingebaut werden, wenn die direkte Kommunikation tber KNX oder BACnet erfolgen soll.
Feldbuskarten:

- WCA 3FK Feldbuskarte, Feldbusinterface fir KNX

- WCA 3FM Feldbuskarte, Feldbusinterface fiir BACnet / MSTP

- WCA 3FB Feldbuskarte, Feldbusinterface fiir BACnet IP

Montage von Karten nur im spannungslosen Zustand durchfiihren! Motorlinien- und Luftungstasterkarten werden zusammen mit
dem MotorController bestellt und der Einbau erfolgt bereits am Werk. Die Feldbuskarten werden als Einzelprodukte geliefert
und missen vom bauseitigen Techniker eingebaut werden — siehe separate Anleitung fiir die Montage von Feldbuskarten.

Die Artikelnummer des MotorControllers gibt den Typ und die Karten an — bitte Kapitel ” MotorController Varianten” fur weitere
Information ansehen.

Motorgruppen und Motorlinien
Jede Motorgruppe kann aus einer oder mehreren Motorlinien bestehen. Alle Motorlinien der Motorgruppen werden gleichzeitig
angesteuert.

Die Motorlinien auf der Hauptkarte (WCA 3CP) und die Motorlinien auf der Motorliniekarte (WCA 3M4 oder WCA 3M8) kdnnen
alle entweder fuir +24V Standardantriebe oder MotorLink® Antriebe konfiguriert werden. Eine Motorgruppe kann Motorlinien mit
+24V Standardantriebe sowohl als auch MotorLink® Antriebe enthalten. An einer Motorlinie kdnnen entweder nur +24V
Standard oder MotorLink® Antriebe betrieben werden.

Verknipfung von Zentralen

Mehrere MotorController kdnnen tiber eine Master-Slave Verbindung zu einem MotorController zusammen gefasst werden.
Die Master-Slave-Verbindung erfolgt direkt tiber die WCA 3CP Karte. Die Master-Slave Leitung zwischen 2 Zentralen darf
maximal 200m betragen.



3 Zentralenvarianten

Artikel zusammensetzen

WCC 3 | xx

X XX XX 01

01 = Produktversionsnummer

Luftungstasterkarte*
02 = Keine Liftungstasterkarte
12 = Luftungstasterkarte (10 zuséatzliche Liftungstastereingéange)

Motorlinienkarte
02 = Keine Karte
06 = Motorlinienkarte (4 zusatzliche Motorlinien)
10 = Motorlinienkarte (8 zusatzliche Motorlinien)

Zentralenversion
S = Standard
P = Plus

Zentralengrosse
10 = 10A
20 = 20A

MotorController Serie 3

* Liftungstasterkarte erfordert Motorlinienkarte

3.1 MotorControllerversionen

Anzahl der Motorlinien sowie sonstige Funktionen Karten Artikel-Nr.
WCC 310 Versionen

Plus-Version

2 Motorlinien 1 x WCA 3CP WCC 310 P 0202 01

2 Eingange

Plus-Version 1 x WCA 3CP

6 Motorlinien 1 x WCA 3M4 WCC 310 P 0612 01

12 Luftungstaster / Eingéange 1 x WCA 3Kl

10 Motorinien L x WCA SCP

12 Luftungstaster / Eingéange L XWCA 3M8 WCC 310 P 1012 01
9 gang 1 X WCA 3KI

WCC 320 Versionen

Plus-Version
2 Motorlinien 1 xWCA 3CP WCC 320 P 0202 01
2 Eingange
Plus-Version 1 x WCA 3CP
6 Motorlinien 1 x WCA 3M4 WCC 320 P 0612 01
12 Liuftungstaster / Eingéange 1 x WCA 3Kl
70 Votorien Lx WCA 3CP
1 xWCA 3M8 WCC 320 P 1012 01

12 Luftungstaster / Eingange

1 x WCA 3Kl




3.2 Max. Anzahl von Antrieben pro Motorlinie und MotorController

Die Tabelle zeigt die maximale Antriebsanzahl, die pro Motorlinien und MotorController angeschlossen werden kdnnen. Die Anzahl
ist abhangig vom Antriebstyp, des MotorControllers und den angeschlossenen Karten. Abhangig von der Zentralgrosse darf die
Gesamtstromaufnahme aller angeschlossenen Antriebe 10 A bzw. 20 A nicht Uberschreiten.

Pro Motorlinie Pro 10A Zentral Pro 20A Zentral
124V MotorLink® +24V MotorLink® Antrieb 124V MotorLink® Antrieb
Antrieb Antrieb Antrieb (10 Motorlinien) Antrieb (10 Motorlinien)

WMS 306-1 0 4 10 10 20 20
WMS 306-2 0 2 10 10 20 20
WMS 306-3 9 3 9 9 18 18
WMS 306-4 8 ' 4 8 8 20 20
WMS 309-1 0 4 10 10 20 20
WMS 309-2 0 2 0 10 20 20
WMS 309-3 9 ' 3 9 9 18 18
WMS 309-4 8 ' 4 8 8 20 20
WMS 409 xxxx 01 5 0 5 0 10 0
WMS 409-1 5 ' 4 5 5 10 10
WMS 409-2 4 ' 2 4 4 10 | 10
WMS 409-3 3 3 3 3 9

WMS 409-4 4 ' 4 4 4 '

WMS 515 2 ' 0 2 0 4

WMU 836-1 0 4 0 10 20 20
WMU 836-2 0 2 10 10 20 20
WMU 836-3 9 3 9 9 18 18
WMU 836-4 g 4 g 8 20 20
WMU 861-1 6 ' 4 6 6 2 12
WMU 861-2 6 ' 2 6 6 2 12
WMU 861-3 6 3 6 6 12 12
WMU 861-4 4 4 4 4 2 12
WMU 842 / 862 / 882-1 4 4 4 4 8 8
WMU 842 / 862 / 882-2 4 2 4 4 8 8
WMU 842/ 862 / 882-3 3 ' 3 3 3 6 6
WMU 842 / 862 / 882-4 4 4 4 4 8 8
WMU 863 / 883-1 3 3 3 3 6 6
WMU 863 / 883-2 2 ' 2 2 2 6 4
WMU 863 / 883-3 3 3 3 3 6 6
WMU 863 / 883-4 o 0 o 0 & 4
WMU 864 / 884-1 2 ' 2 2 2 4 4
WMU 864 / 884-2 2 ' 2 2 2 '

WMU 864 / 884-3 o 0 o 0 3 3+
WMU 864 / 884-4 0 ' 0 o 0 4 4
WMU 885 / 895-1 2 ' 2 2 2 '

WMU 885 / 895-2 2 2 2 2 '

WMU 885 / 895-3 0 ' 0 o 0 3 3
WMU 885 / 895-4 o 0 o 0 4 4
WMX 503 / 504 / 523 / 526-1 20 4 20 | 20 40 40
WMX 503 / 504 / 523 / 526-2 20 2 20 16 40 20
WMX 503 / 504 / 523 / 526-3 18 3 18 18 39 30
WMX 503 / 504 / 523 / 526-4 20 4 20 | 20 40 40
WMX 803 / 804 / 823 / 826-1 10 4 10 10 20 20
WMX 803 / 804 / 823 / 826-2 0 2 10 10 20 20
WMX 803 / 804 / 823 / 826-3 9 3 9 9 18 18




Pro Motorlinie Pro 10A Zentral Pro 20A Zentral
124V MotorLink® 124V MotorLink® Antrieb 124V MotorLink® Antrieb
Antrieb Antrieb Antrieb (10 Motorlinien) Antrieb (10 Motorlinien)
WMX 803 / 804 / 823 / 826-4 8 ' 4 8 8 20 20
WML 820/825 0 0 0 0 20 0
WML 860-1 0 4 10 10 20 20
WML 860-2 0 2 10 10 20 20
WML 860-3 9 3 9 9 18 18
WML 860-4 8 ' 4 8 8 20 20
WMB 801/802** Antriebe mit max. 4A am WMB anschliesen
WMB 811/812 **/** 10 2 10 10 20 20
*wenn die Motorlinie als 20A output konfiguriert ist
** Der maximale Gesamtstrom der Motorlinie ist zu beachten!
*** Bej 2 Verriegelungsantrieben pro Motorlinie, missen jeweils 1 x WMB 811 und 1 x WMB 812 verwendet werden
4 Zubehor and Ersatzteile
Zubehor
Feldbuskarte mit Feldbusinterface flir KNX inkl. Deckel — separat bestellen, wird nicht ab Werk WCA 3FK
eingebaut
Feldbuskarte mit Feldbusinterface fur BACnet / MSTP inkl. Deckel — separat bestellen, wird WCA 3FM
nicht ab Werk eingebaut
Feldbuskarte mit Feldbusinterface fiir BACnet IP inkl. Deckel — separat bestellen, wird nicht ab WCA 3FB
Werk eingebaut
Regensensor WLA 331
Regen- und Windgeschwindigkeitssensor WLA 330
Regen- und Windgeschwindigkeitssensor, mit Pulssignal (Windgeschwindigkeit) WLA 340

Windgeschwindigkeitssensor & Windrichtungssensor

Beschlag fiir Wetterstation

Anschlussdose fur WOW 201 und WOW 202

Kabel zum Wind- und Regensensor WLA 340, 4m UV-resistentes Kabel 4 x 2 x 0,75mm?
Ersatzteile

10A Stromversorgungseinheit fir WCC 310

20A Stromversorgungseinheit fur WCC 320

5W 230V AC/ 24V DC

Hauptkarte fur Plusversion WCC 310 und WCC 320 inkl. Deckel

Motorlinienkarte mit 4 Motorlinien inkl. Deckel

Motorlinienkarte mit 8 Motorlinien inkl. Deckel

Liftungstasterkarte mit 10 Eingéngen fur z.B. Luftungstaster inkl. Deckel (erfordert WCA 3M4
oder WCA 3M8)

Plastikdeckel fiir die Platinen der WCC 310/ WCC 320 Plusversion
Feldbuskarte mit Feldbusinterface fir KNX inkl. Deckel
Feldbuskarte mit Feldbusinterface fir BACnet / MSTP inkl. Deckel

WOW 201 & WOW 202

WOW 203
WOW 204
WLL 604

WCA 3P3
WCA 3P4
WCA 3P6
WCA 3CP
WCA 3M4
WCA 3M8
WCA 3KI

WCA 301
WCA 3FK
WCA 3FM




5 Technische Daten

Technische Daten

Ausgangsstrom (nominal)

Sekundarantriebspannung

AUX

Motorlinien

Motorgruppen

Primérspannung

Stromverbrauch

Einschaltstrom

+24V Umschaltzeit

Leitungsuberwachung

LED-Meldung bei OK und Fehler

Leitungsanschluss

Umgebungsbedingungen

Einschaltdauer

Anzahl Motorlinien pro Karte

Material
Farbe
GrofRe
Gewicht

Schutzart
Lieferungsumfang

Vorbehalt

WCC 310: 10A / WCC 320: 20A

Nominalspannung 24V DC (£15%)
Leerlaufspannung (kein Last) 27,6V DC @ 20°C
Restwelligkeit (Volllast) max. 6% (3,5Vpp)

24V DC, 0,23A
WCC 310 0202: max 2, WCC 320 1012: max 10
Eine Motorlinie kann entweder +24V Standard oder MotorLink® Antriebe enhalten

WCC 310 0202: max 2, WCC 320 1012: max 10
Uber die Software kénnen mehrere Motorlinien in derselben Gruppe verbunden
werden.

230V AC, 50Hz (85-264V AC, 47-63Hz)

Leerlauf:
WCC 310: min 2W1, typ. 4,2W?
WCC 320: min 2W?, typ. 5W3

1) min.: 1 MotorLink® Antrieb
2) typ.: 20 MotorLink® Antriebe + Regensensor
3) typ.: 40 MotorLink® Antriebe + Regensensor

Max.:
WCC 310: Bei Volllast 305W
WCC 320: Bei Volllast 605W

70A<5ms. Maximal 3 x WCC 310/320 pro 10A Versorgungsgruppe.
Leitungsschalter ,C* Charakteristik.

Min. 500ms

+24V Standardmotor keine Leitungstberwachung, aber kdnnen Uber Ruhestrom
Uiberwacht werden (erfordert Motorendmodul)

Motoren mit MotorLink® werden Uber Datenkommunikation Giberwacht.

Grin CPU arbeitet

Gelb Stérung

Motoren Flexibel: max. 6 mmz2/ Massiv: max. 10 mm2
Andere Komponenten Min. 0,2mm?2 / max. 1,5mm?2

-5°C - +45°C, nur fir Innenmontage, der Motorcontroller darf nicht bedeckt
werden

ED 40% (4Min. pro 10Min.)

WCA 3CP 2 x 10A Motorlinien fiir £24V Standard od. MotorLink® Antriebe
WCA 3M4 6 x 10A Motorlinien fiir £24V Standard od. MotorLink® Antriebe
WCA 3M8 8 x 10A Motorlinien fur +24V Standard od. MotorLink® Antriebe

Stahlblechgeh&use fir Aufputzmontage
Weiss (RAL 9010)
355 x 320 x 176 (BxHXT)

WCC 310: 4kg
WCC 320: 4,8kg

IP20
MotorController

Technische Anderungen vorbehalten



6 Montage

20mm 335,5mm
Der MotorController wird Giber die @6mm Befestigungsoffnungen an der 20mm _f_’_g_’”""’"T""""";’i
Wand montiert. N : !
! d=6mm !

Der MotorController muss an einem Feuer und Rauch geschutzten Ort 286mm J: .................. +-| 320mm
montiert werden. '| Gehauseriickwand ||
Der Montageort des MotorControllers muss unter Beriicksichtigung der e 7 77777777777 - ),J
EN 60204-1 ausgewahlt werden, dass eine Zugéanglichkeit nur durch 355'
autorisiertes Personal mdglich ist. Weiter miissen die mm
Umgebungsbedingungen (Staub, Feuchtigkeit) auf die Schutzklasse des
Gerates abgestimmt sein.

7 Installation

7.1 Kabelverlegung

Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung sind zu beachten.

—

Die in der Kabellangentabelle angegebenen Kabelquerschnitte diirfen 230VAC j;7—|

nicht verringert werden — siehe Kapitel ,Leitungen®. —

Alle Leitungen der Steuerzentrale (aul3er Netzzuleitung) fihren 24V DC Gr

und mussen getrennt von der Netzzuleitung verlegt werden. uppe

Bei der Leitungsverlegung sind die entsprechenden VDE-Richtlinien zu Schalter MotorController

beachten.

Die Zuleitung der Zentrale muss bauseitig und gesondert abgesichert
werden. Die Versorgungsspannung des MotorControllers muf? durch
zwei oder multipolare Gruppenschalter extern abgesichert sein - Siehe
rechte Zeichnung.

7.2 Anschliel3en der Leitung in dem MotorController

Anschluf3leitungen nach Klemmenplan auflegen. Hierbei ist auf den richtigen Anschluss zu achten.

Falsches anklemmen, Nummern- oder Farbendreher kénnen zu Fehlfunktionen der Steuerzentrale oder der externen
Elemente fuihren.

Elektrische Leitungen miissen generell nach den jeweils giiltigen VDE-Vorschriften verlegt und abgesichert werden.

7.3 Anschluss der Schutzleiter und 230V AC
Siehe Kapitel 10 Beschreibung der Karten fir Details.

7.4 Montage der Liftungstaster
Die Luftungstaster mussen gut sichtbar, erreichbar und nicht hinter Wandvorspringen, Turfliugeln oder verdeckt von Baukdrpern
montiert sein.

7.5 Einbauhinweise

Einbau, Installation, Reparatur und Wartung von MotorControllern durfen grundsatzlich nur von daftir geschultem
Fachpersonal durchgefuhrt werden.

Bei Aufstellung und Montage zu beachtende Vorschriften

Bei der Planung einer Liftungsanlage sowie bei deren Aufstellung und Montage sollten folgend sicherheitsrelevante
Vorschriften beachtet werden:

= die Landesbauordnung der Bundeslénder

= VDE 0100, VDE 0108, VDE 0833 und DIN 4102, Teil 12

=  VdS-Richtlinie Form 2098

= die Vorschriften des drtlichen Energieversorgungsunternehmens.

VORSICHT

Nach dem Offnen des Anlagengehauses liegen spannungsfiihrende Teile frei.

Vor dem Einsetzen / Entfernen von Karten ist die Anlage von der Netzsversorgungspannung zu trennen.
= Installationshinweise bzw. Vorschriften des VDE und des ortlichen EVU’s beachten

Montageort so wahlen, dass zu Wartungszwecken eine freie Zugénglichkeit gewahrleistet ist
Leitungsverlegung im Gebaude nach unten aufgefiihrten Richtlinien ausfuhren

Bei der Kabelverlegung die Ermittlung der Antriebszuleitungslangen bertcksichtigen

Anschluss der Leitungen nach den vom Hersteller beigestellten Planen ausfihren

Samtliche Funktionen der Anlage uberprifen



8 Leitungen

Elektrische Leitungen mussen generell nach den jeweils giltigen VDE-Vorschriften verlegt werden.

8.1 Max. Leitungsléange

Maximal zuléssige Leitungslangen fur MotorController in Verbindung mit Antrieben unter

Beriicksichtigung der angegebenen Leitungsquerschnitte sind den folgenden Tabellen fiir “+ 24V Standardantrieb und “Motor
mit MotorLink® zu entnehmen.

8.1.1 Formel zur Berechnung der max Motorleitungslénge

Max. Leitungslange = Zulassiger Spannungsfall 2V (UL) x Leitfahigkeit von Kupfer (56) x Leitungsguerschnitt in mm?2 (a)
max. Antriebsstrom gesamt () in Ampere x 2

Fur +24V Standardantriebe sowie Antriebe mit MotorLink® darf der Querschnitt der Leitung nicht kleiner sein als 0.75mm? sein,

dieses ist unabhangig vom Ergebnis der obigen Formel.

Max. Motorleistungslénge: Immer von dem MotorController bis zur letzten Motoranschlussdose + zuleitung /Antriebleitung.
Max. zulassige Spannungsfall auf der Leitung: 2 Volt
Antriebsstrom gesamt: Summe des max. Stromverbrauch aller angeschlossenen Antriebe pro Motorlinie

Achtung Die griin-gelbe Ader des Antriebskabels darf nicht verwendet werden!

Beispiel
Max. Motorleistungslange mit Leistungsquerschnitt 0,75mmz2 und Stromverbrauch 2A: (2 x 56 x 0,75) : (2 x 2) =21m

8.1.2 Max Leitungslange — +24V Standardantriebe
Es werden je Motorzuleitung 2 Adern benétigt: Falls Uberwachung erfordet ist min. 3 Adern: 2 Adern stromfiihrend und eine
Ader zur Uberwachung.

+24V Standardantriebe

Die PE-Ader / griin-gelbe Ader darf nicht verwendet werden!

Leitungs- 3 Adrig 3 Adrig 5 Adrig 3 Adrig 5 Adrig 3 Adrig
Querschnitt [a] 0,75mm?2 1,50 mm? 1,50 mm? 2,50 mm? 2,50 mm? 4,00 mm?2
2 Adern 2 Adern
Antriebsstrom parallel parallel
gesamt [I]
1A 42m 84m 168m 140m 280m 224m
2A 21m 42m 84m 70m 140m 112m
3A 14m 28m 56m 47m 93m 75m
4A 11m 21m 42m 35m 70m 56m
5A 8m 17m 34m 28m 56m 45m
6A m 14m 28m 23m 47m 37m
7A 6m 12m 24m 20m 40m 32m
8A 5m 11m 21m 18m 35m 28m
9A 9m 18m 15m 31lm 25m
10A 8m 16m 14m 28m 22m
20A 4m 8m m 14m 11m

11



8.1.3 Max. Leitungslange — Antriebe mit MotorLink®

Es werden je Motorzuleitung 3 Adern bendtigt: 2 Adern stromfiihrend /1 Ader Kommunikation.

Bei Verwendung eines 5-Leiter-Kabel und

MotorLink®.

Es wird nicht empfohlen, Paralleldrahtleitungen zu

verwenden.

ML-comm = MotorLink® Kommunication.

Bei der Verwendung von Antrieben mit MotorLink® betragt die maximale Leitungslange 50m unabhangig vom Ergebnis der obigen

Formel.

Antriebe mit MotorLink®

Die PE-Ader / griin-gelbe Ader darf nicht verwendet werden!

Leitungs- 3 Adrig 3 Adrig 5 Adrig 3 Adrig 5 Adrig 3 Adrig
Querschnitt [a] 0,75mm?2 1,50 mmz? 1,50 mm?2 2,50 2,50 mm2 4,00 mm?2
2 Adern mm?2 2 Adern

Antriebsstrom parallel parallel

gesamt [I]
1A 42m 50m
2A 21m 40m 50m
3A 14m 28m 50m 47m

50m

4A 11m 21m 42m 35m
5A 8m 17m 34m 28m 50m 45m
6A 7m 14m 28m 23m 47m 37m
TA 6m 12m 24m 20m 40m 32m
8A 5m 11m 21m 18m 35m 28m
9A 9m 18m 15m 31lm 25m
10A 8m 16m 14m 28m 22m
20A 4m 8m m 14m 11m

12



Kabelplan fir Anschlisse an WCC 310/ 320 Plus Version
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Der Plan oben zeigt eine WCC 320 MotorController
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10 Beschreibung der Karten und des Netzanschlusses

Jeder MotorController enthalt eine Stromversorgungseinheit (SMPS), eine Hilfsversorgung (AUX) und eine Hauptkarte. Motorlinien-
und Liuftungstasterkarten fir zusatzliche Motorlinien und Eingénge (z.B. Taster) sowie ein Feldbuskarte kdnnen bei Bedarf

eingebaut werden.

Die Grosse der Stromversorgungseinheit bestimmt die Anzahl und/oder den Typen der Antriebe, die an der MotorController
angeschlossen werden kénnen. Siehe Tabelle mit Uberblick der maximalen Anzahl der erlaubten Antriebe pro Motorlinie /
MotorController (Abschnitt 3.2).

10.1

Der MotorController WCC 310 wird mit einer 305W SMPS Stromversorgung geliefert - WCA 3P3
Der MotorController WCC 320 wird mit einer 605W SMPS Stromversorgung geliefert — WCA 3P4.

WCC 310 Netzanschluss und Stromversorgungseinheit (WCA 3P1)

Unabhangig von der GroR3e ist die Stromversorgung unten in dem MotorController plaziert, unter den Motorlinien und der

Eingangskarte.

Auf der rechten Seite der Stromversorgung befindet sich ein AUX — WCA 3P6, wo das Stromnetz angeschlossen wird.

Die Kabeleinfuhrung an das Stromnetz ist an der oberen rechten Seite des MotorController.

Der MotorController muss an der griinen Schraube bei der WCA 3P6 geerdet werden.

1 — S L] ] [
[T T01 [P T00CTINt
1

WCA3CP | || wcA3ms
gnschluss an r :
tromversorgun
WOA3PS 1| "WCA3KI
WCA 3P4 : ’jf
Anschluss an ___>"‘ |
WCA 3M8
Anschluss an
AUX WCA 3P6 u

WCA 3P3 /WCA 3P4

Kabelausgang zum
Anscluss an Stromnetz

Anschluss an WCA 3CP

|_——Schutzerde

| ———Anschluss an Stromnetz

Anschluss an

‘o | _~Stromversorgung

10.2 Verbindung zwischen den Karten

Unten sehen Sie einen Uberblick, wie die unterschiedlichen Karten miteinander verbunden sind.

WCA 3P3 / WCA 3P4

WCA 3M8

Anschluss an
Stromversorgung
(SMPS)

(WCA 3P3 oder
WCA 3P4)

J1
J2
Anschluss an €
AUX (WCA 3P6) ':E

WCA 3CP

B
L= ]

WCA 3KI

14



10.3 Hauptkarte WCA 3CP - Plus Version

Jede WCA 3CP enthélt folgendes: sl
L . 000} o0 000000 0oo
= 2 Motorlinien fur +24V Standard oder OOO OO0y 000y OOOOOO| OO SW1 USB
Motorlink® Antriebe - 17 Dev
» 2 Eingange fiir Liftungstaster 009} oo 208388 |,
= Eingang fir Wetterstation inkl. OOO
Windrichtung (WLA 330/331/340/ i o | S X
WOW 201 / 202) U
. .. . x1| " ¢ “lly e [a) 10
* Eingang fir Master / Slave Verbindung — 8
f X2/ ¥ G F X4
(WSK-Link™)
=  Anschluss der Primarspannung
=  Aunschluss an AUX
= Strom fur Motorlinienkarte
= Verbindung zu der Motorlinienkarte
= 2 Ethernetanschliisse
= Anschluss fir USB host und USB- DP1
Gerate
= Anschluss flr Feldbuskarten @[%
=  Touchbildschirm fur Konfiguration, m g ?
Inbetriebnahme und Wartung m OO0
s -
WCA 3SP
x4 1.1 24viov X10 10.1 24V UPS
1.2 Leitungsﬂberwachung/MuturLink@} Motorlinie 10.2 Windgeschwindigkeit
1.3 0V 24V 10.3 GND/OV Wetterstation mit
104 24V Windrichtung
X2 21 24v/ov 105 Regen
2.2 Leitungsuberwachung / MotorLink® ¢ Motorlinie 106 GND/OV
23 Oviz2av X11 11.1 24V IN
X3 3.1 Offnen 1.1 1.2 Kommunikation IN ¢ WSK-Link™ Slave
3.2 Schliessen 1 2} Liftungstaster #1 11.3 OVIN
3.3 GND/ OV
J1 Anschluss zur Stromversorgung
X4 41 Offnen 2.1 e
4.2 Schliessen 2.2 ¢ Liiftungstaster #2 J2 Strom zur Motorliniekarte (WCA 3M8)
4.3 GND/ OV
J3 Anschluss zum AUX
X5 5.1 24V
5.2 Kommunikation ¢ WSK-Link™ Master/Slave J4  Anschluss an Motorliniekarte (WCA 3M8)
53 0V
2 x Eth t
X6 6.1 24v J7 X eme
6.2 Kommunikation ¢ WSK-Link™ Master/Slave Js USB Host
6.3 0V

USB Device
X7 ;; + } Nur mit der WSC 310/320 erhéltlich J9
J10 Anschluss an Fieldbuskarte
X8 g; + } Nur mit der WSC 310/320 erhéltlich
P1 Steuerung fir Stromversorgung
X9 9.1 Fehler
9.2 Fehler f
9.3 Ausgang A | Ausgang R/ P Reset / Programmierung
9.4 Ausgang A
9.5 Ausgang B ¥ 4 Schlieesen und Offnen alle Fenster

9.6 Ausgang B

X1/X2 Die WCA 3CP Karte hat 2 Motorlinien (X1 und X2) fiir den Anschluss von +24V Standard oder MotorLink®

Antriebe.

+24V Standard Antriebe

1.1 24V /0oV 2.124v/ 0V

1.2 2.2

1.3 0V/ 24V 2.3 0V / 24V
MotorLink® Antriebe

1.1 ov 2.1 ov

1.2 Kommunikation 2.2 Kommunikation
1.3 24V 2.3 24V

Die Anzahl der Antriebe pro Motorlinie hangt von dem angeschlossenen Antriebstyp ab. Die
Gesamtstromaufnahme der Antriebe die an einer Motorlinie darf maximal 10A betragen. Die max.
Gesamtstromaufnahmer aller Motorlinien darf den Gesamtstrom der jeweiligen Zentralenversion von 10A bzw.
20A nicht Giberschreiten.

Zusatzlich kénnen auch Verriegelungsantriebe Typ WMB 801, WMB 802, 811 und 812 WMB angeschlossen
werden. Die Stromaufnahme der Verriegelungsantriebe ist zu vernéchléassigen, da die Antriebe und
Verriegelungsantriebe nacheinander fahren!

Alle Antriebe auf derselben Motorlinie werden gleichzeitig bedient und miissen dem gleichen Motortyp
entsprechen.

Bzgl. der Kabellange, siehe Kapitel 8 ,Leitungen®.
Leitungsdurchmesser: Flexibel: max. 6mmz?, massiv: max.10mma2.



Standard +24V Antriebe

Beispiel mit 20A Stromverbrauch

a) 20 Stick WMX 826-1

b) 10 Sets mit 2 Stiick WMX 826-2

c) 4 Stick WMU 885-1

d) 2 Sets mir 2 Stlick von WMU 885-2

MotorLink® Antriebe

Beispiel mit Antriebe pro Motorlinie
Ex. 1: 4 Stick WMX 823-1

Ex. 2: 2 Stick WMX 885-2

Ex. 3: 3 Stiick WMU 826-3

Anschluss der Varianten von Standardantrieben an Motorlinie X1

i Fensteri Fenster ; Fensteri ; Fenaleri
i Quattro
1 Antriebe
Trial
Antriebe
Synchro
i Antriebe
Singel
i Antrieb
M M M
2
i o 1 Bran[EF 1.3 +2aviov
_|Co|e
Weiss| M [1.1 +24viov
— .
Junction box
X1/X2:
OO0 |3 +24v
riin
Ll' OD x.2 ML-comm > Motorlinie
WSSO x4 ov

ML-comm = MotorLink™ Kommunikation

Zulassige Kombinationen von Antrieben auf einer MotorLink® Motorlinie
Die beiden Motorlinien auf der CP-Karte kdnnen jeweils in einer der nachstehend gezeigte Kombinationen

verbunden werden.

-1 (Singel): 1 Fenster mit 1 Singel Fensterantrieb. Bis Fenster| | Fenster | | Fenster| | Fenster |
zu 4 Fenster mit je 1 Fensterantrieb konnen | | i P ;
i Singel | Singel : | Singel | | Singel :
angeschlossen werden. | Anfrieb | | Antrieb | | Antrieb | | Antrieb :
1 e . M - i
-2 (Synchro): 1 Fenster mit 2 synchronen
Fensterantriebe.
gr%uﬁﬂn 1.3 +24V
. . . . run f ;
-3 (Trial): 1 Fenster mit 3 Trial Fensterantrieben. Weiss Bg 12 Kommunkaton
-4 (Quattro): 1 Fenster mit 4 Quattro Fensterantrieben. Aorwarioan
Fonster |
f Fenster
1 Quattro
,,,,,,,,,, ] Antriebe
' ; | Trial
Fenster i | Antriebe
%Synchroi
;Antriebei
Braun [ 11.3 24v Braun FA1.3 +24v I Braun [EY 1.3 +24v
GrQn £)0 |1-2 Kommunikation Gru.n )0 [1.2 Kommunikation Grin BD 1.2 Kommunikation
weiss | S [1.1 v Weiss L1 [1.4 ov Weiss 1AM (1.1 ov

Abzweigdose Abzweigdose

Abzweigdose
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X3/ X4

X5/ X6

X9

Anschluss von Liftungstastern.

Daten Eingangsscfl?lst\l/mg (vereinfacht)
3.1 Offnen 4.1 Offnen
3.2 Schliessen 4.2 Schliessen
3.3 GND/ 0V 4.3 GND/ 0V 22k
Mit dem ab Werk eingestellten Werten ist der Eingang: k ok
LAktiv‘ wenn der Kontaktwiderstand kleiner als 2kQ ist. ‘ ' '
»Inaktiv® wenn der Kontaktwiderstand groRer als 3kQ ist.
Der Eingang hat einen pull-up Strom von ca. 0,8mA. (Minimum 0,7mA, Maximt 10k
Anschlussbeispiele: Luftungstaster an X3
WCA 3CP
WSK 100
2x2x0,8mm
X3: A =y e
«|% 3.1[CGEF— o—
& ] ,ﬂ
ERREIE B

Anschluss an Master / Slaver Verbindung durch WSK-Link™.
Auf der Masterzentrale werden X5 und X6 verwendet und X11 wird auf der Slavezentrale verwendet.

Data

5.1 24V 6.1 24V

5.2 Kommunikation 6.2 Kommunikation
5.3 0V 6.3 OV

Fur Anschluss von WSK-Link™ sieh X11

Solid-State Ausgange, ein Solid-State Ausgang fir Stérungsmeldung und 2 frei konfigurierbare.

Daten
9.1 Stérung — Kontakt gedffnet = Stdrung, Kontakt geschlossen = OK
9.2 Stérung — Kontakt gedffnet = Stdrung, Kontakt geschlossen = OK

9.3 Ausgang A
9.4 Ausgang A

9.5 Ausgang B
9.6 Ausgang B

Solid-State Ausgang fur Stérungsmeldung.
Eine Stérung muss mindesten 20 Sekunden dauern, bevor das Relais einen Fehler anzeigen.

Daten

Max. Spannung: 30V S (Spitze)
Max. Strom: 150mA

Typische On-Widerstand: 4,7 Q
Max. On-Widerstand: 8 Q

Max. Schaltgeschwindigkeit: 2ms
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X10

2 frei konfigurierbare Solid-State Ausgange Ausgangverschaltung (vergTjnfachte)

9.3 Ausgang A 150
9.4 Ausgang A TW“’"‘?
9.5 Ausgang B ey
9.6 Ausgang B N |
Daten 038909
Max. Spannung: 30 V S (Spitze) AC/DC 34
Max. Strom: 150mA
Typische On-Widerstand: 4,7 Q
Max. On-Widerstand: 8 Q
Max. Schaltgeschwindigkeit: 2ms, nur fur X9
Gleichspannung
—
WCA 3CP

Beispiel mit Solid-State und Relais
(Polarisation ist nicht wichtig)

CTS/BMS/GLT - Signal

X10.6 X104 max. 30V AG / DC 150mA
ov 24v
+
938523 siejuiese
34 34
X9 X9
“ ﬂ
WCA 3CP WCA 3CP

Fir den Anschluss von Wetterstationen mit Windrichtung.

Anschluss von Wind- / Regensensoren Typ WLA 330 oder WLA 340, Regensensor WLA 331.

Anschluss von intelligenten Wetterstationen (Windrichtungsabhangiger Abzug), z.B. Windgeschwindigkeitsensor
WOW 201, Windrichtungssensor WOW 202, Anschlussdose und Beschlage WOW 203 + 304 und Regensensor
WLA 331.

Data

10.1 24V AUX

10.2 Windgeschwindigkeit

10.3 GND/ 0V

10.4 24V (nicht aktivim Energiesparmodus)
10.5 Regen

10.6 GND/ 0OV

Eingangsverschaltung
(vereinfacht)
19V - 28V

22k
1k 94k

Mit dem ab Werk eingestellten Werten ist der »_{
Eingang:

LAktiv' wenn den Kontaktwiderstand kleiner als 4kQ ist.
»Inaktiv® wenn den Kontaktwiderstand gréRer als 8kQ ist.

Bei Werten zwischen 4 und 8kQ hangt das Ergebnis von der
Versorgungsspannung ab. =

10k

Der Eingang hat hochgezogen ca. 1mA. (Minimum 0,7mA, Maximum 1,4mA).
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Beispiel 1: Wind-/Regensensor und Regensensor
WLA 330 und WLA 331: die Einstellungen des Sensors werden am Sensor vorgenommen.
WLA 340: die Einstellungen des Sensors werden am Bildschirm des MotorControllers programmiert

Daten
10.1 24V AUX
10.2 Windgeschwindigket
10.3 GND/ 0OV
10.4 24V
10.5 Regen
10.6 GND/ 0V
WCA 3CP WLA 330 WLA 331
X:
2o 10.1[24V3O g caml z
nes 102|w OO 2 1ok Olt 5 | 10k0
X S 10.3|ov @S 3 Ok 3
[0 10.4|24v[1QO off on O (Il
(=] e 2 ‘ H 2 off on
10.5[s EQ— j 1] s - 1S
10.6[ov (S < ' e
\ S S
5x0,5mm?
(UV-bestandig)
WCA 3CP WLA 340
X:
ale) 10.1]24v3O —
9 0O 10.2| W BQ B 2 KO
) ule) 10.3|ov LHS
o 00 10.4|24v1O : ! §
105|s OO Tt 2
10.6 [ov [FC : 1

6x0,5mm? max 80m
(UV-bestandig)

Die DIP-Schalter 1-3 auf WLA 330 missen fur die Windgeschwindigkeitstoleranzen eingestellt werden. Sehen
Sie Bitte die Anleitung des WLA 330 fur DIP-Schaltereinstellungen.



Beispiel 2: Windrichtungsabhangiger Abzug (intelligente Wetterstation)

Daten
10.1 24V AUX

10.2 Windgeschwindigkeit / -richtung

10.3 GND/ 0V
10.4 24V

10.5 Regen
10.6 GND/0OV

Da die Wetterstation durch Kommunikation sowie Time-out (z.B. Zeit ohne Wind) Giberwacht wird, werden

eventuelle Leitungsfehler registriert.

WOW 201 WOW 202

4x0,5mm?

max 4,5m
UV-besténdig
| (wird mitgeliefert)| | |
EEEN SHEEEEHEE
EZl e 5|2 CEE RN R
Ga 2] g =
ag B
+ I
S i
]| L. | /
=( [} 1‘2‘3T4|5|6| /
° | | ; [
R |_ Kemmunikation

3x0,5mm? max 80m

LO000Q

X10

T e
WCA 3CP

8x0,5mm?

paarweise verdrilltes,
max 4,5m
UV-besténdig

(wird mitgeliefert)

WLA 331

[ENINY U EN (6] [0}

10KQ

off on

654321

000000

10000

X10

T ee—
WCA 3CP

5x1,5mm?
'ﬁ\ (Uv-bestandig)
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X11 WSK-Link™ fiir eine Master / Slave Verbindung.
Daten:
11.1 24VIN
11.2 Kommunikation IN
11.3 OVIN

Eine Master / Slave Verbindung tber WSK-Link™ ermdglicht Signale von einer Wetterstation zwischen
mehreren MotorControllern geteilt zu werden und/oder dass der MotorController als Slave ein in einem 230V
UPS RWA-Anlage eingeschlossen wird.

Auf der Master-Zentrale wird entweder der Eingang X5 oder X6 fiir die Master-Slave Verbindung verwendet. Auf
den Slave-Zentralen wird der Eingang X11 verwendet.

Es ist moglich, mehrere Zentralen in einer Master-Slave Verbindung anzuschliessen. Allerdings darf die
maximale Anzahl von Zentralen auf einem BUS 10 Einheiten nicht Uberschreiten.

Die max Leitungslange zwischen 2 Einheiten darf 200m nicht Giberschreiten, siehe Beispiel unten fiir
Anschlussmdglichkeiten.

Teilung von Signale von einer Wetterstation

Beispiel 1
WLA 330/331/340
WOW 203+204+WLA 331
max 200m
T T T T
X5 X6 X10 XM X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X100 X11
WCC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCGC 3xx P #n
Master Slave Slave Slave
230V 230V 230V 230V
Beispiel 2
WLA 330/331/340
WOW 203+204+WLA 331
max 200m max 200m
‘ max 200m |
1 } 1 I 1 ‘
X5 X6 X10 XM X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X0 X11
WCC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Master Master/Slave Master/Slave Slave

MotorController#2 und #3 sind beide Master und Slave Zentrale.
Sehen Sie bitte X10 fur Anschluss einer Wetterstation.

WCC 3xx als Slave in einem 230V UPS RWA-Anlage

Beispiel 1
WSK5xx
max 200m
T ! T T T
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X141
WSC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Master Slave Slave Slave
INo break/UPS) [No break/UPS| INo break/UPS| [No break/UPS|
Beispiel 2
WSstx
max 200m max 200m
‘ max 200m
— 1 ‘ . 1 1
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X11
WSC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Master Slave Slave Slave

230V 230V 230V 230V
No break/UPS| INo break/UPS| INo break/UPS| [No break/UPS|

Sehen Sie bitte die WSC 3xx Anleitung fiir Informationen tiber Anschluss an RWA-Anlagen



Ji
J2
J3
J4
J7
J8

J9
J10
P1
R/P

LED

i1

Auch wenn die Anschlussmethode der Zentralen, wie in Beispiele #2 gezeigt, ein grosseres physisches System
mit langeren Abstande zwischen den Zentralen ermdglicht, empfiehlt WindowMaster den Master-Slave-
Anschluss von Zentralen wie in den Beispiele #1 gezeigt. Da nur die Master-Zentrale z.B. Rauchbefehle sendet
und die Slave-Zentralen nur auf Befehle von der Master reagiert, wird die Reaktionszeit in Beispiel 2 gegeniber
Beispiel 1 stark erhoht.

Anschluss zur Stromversorgung

Strom zur Motorkarte (WCA 3M8)

Anschluss an AUX (WCA 3P6) — 230V Versorgung
Anschluss an Motorkarte (WCA 3M4 & WCA 3M8)
2 x Ethernet Anschlisse

USB host. Zum speichern der Konfigurationsdaten auf einem USB-Stick und ein Evnet Log zu starten fiir z.B.
Fehlersuche.

USB Gerat. Zur Fernsteuerung und zum flashen der Zentrale.
Anschluss an Feldbuskarte

Steuerung der Stromversorgung

Reset / Programmierung (fir Firmware-Updates verwendet)

LED Meldung auf der Zentrale

Gelb = Fehler

Grun flackern = CPU arbeitet, Griin dauer = CPU-Kommunikation gestoppt (evt. Reset oder WindowMaster
kontaktieren)

Alle Fenster Schliessen / Offnen
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10.4 Motorlinienkarte = WCA 3M4 & WCA 3M8

Die Motorlinienkarte
WCA 3M4 oder WCA 3M8 fr 000 (000 000 1000
zusétzliche 4 bzw. 8 Motorlinien, OoOooO OO0 weasms| OO0 oo
ermoglicht den Anschluss von
entweder +24V Standard oder 000 0040 000 [(C00
MotorLink® Antrieben. OoOod OO (- oo
Die WCA 3M4. WCA 3M8 und xq[ T 12 T3] xg[3T 32 33 x5/ 51 82 53| yo[TT 72 73
WCA 3SP smd uber J3 XZ 21 2@2 23 X4 41 l@ 43 X6 6.1 6@2 6.3 X8 8.1 f@ 8.3
beziehungsweise J4 miteinander
verbunden.
J4
J7
J6
J3
— x
iy
(o] ¢]
1.1 24V /0V 7.1 24V 0V
X 1.2 MotorLink }Motorlinie X7 7.2 MotorLimk} Motorlinie
1.3 0V/ 24V 7.3 OV /24V
2.1 24V /i0v 8.1 24V /] 0V
X2 2.2 MotorLink }Motﬂrlinie X8 8.2 MolorLink} Motorlinie
2.3 0v/24v 8.3 0V /24V
X3 g; I?At)\lfofrl(_)h\ik }Motorlinie J3 Anschluss an Hauptmodul
3.3 0V /24V
42.1 24V 1OV Ja Stromanschluss vom Hauptmodul
X4 43 MotorLink }Motorlime (WCA3CP)
4.3 0V /24v .
J6 Anschluss an Liftungstastermodul
X5 5.1 24V /0V (WCA 3KI)
5.2 MotorLink }Motorlinie
5.3 0V/24V J7 Stromversorgungskontroll
6.1 24v/0V
X6 6.2 MotorLink }Motorlinie
6.3 OV /24V
X1 Anschluss von +24 Standard oder MotorLink® Antrieben.
- Daten:
X8 x.1 24V [0V
x.2 ML Kommunikation
x.3 0V / 24V

Fir die Antriebsanschliisse bitte die Erklarungen in Abschnitt “Hauptkarte WCA 3CP” Punkt “X1 / X2” und “Max
Anzahl Antriebe pro Karte” beachten.

J3 Anschluss an Hauptkarte (WCA 3CP)
J4 Stromanschluss von der Hauptkarte (WCA 3CP)
J6 Anschluss an Liftungstasterkarte (WCA 3KI)

J7 Stromversorgungskontroll



10.5 Luftungstasterkarte — WCA 3KI

Die Luftungstasterkarte WCA

3KI fur den Anschluss von 10 EBE 8918 Bglg EEE 8918
zuséatzliche Liftungstaster,

erfordert eine zusétzliche

Motorliniekarte WCA 3M4 und ESE 89'8 989 EBE 888
WCA 3M8. - 7

o

-
|:><
w

X1 X3
) T2 3l [Tz 2 [Tz 3] [t 2
Die WCA 3KI, WCA 3M4 und 44 44 4 4 4 4
. .. 2 3 3 1 3
WCA 3M8 sind tber J1 TSRSV VS RIVE
beziehungsweise J6 miteinander X2 x4 X6 X8 X10
verbunden.
WCA 3KI
X1 1.1 Offnen 1.1 X7 71 Offnen 7.1
1.2 Schliessen1.2 } Liftungstaster #1 7.2 Schliessen 7.2 } Luftungstaster #7
1.3 GND/ OV 7.3 GND/OV
X2 21 Offnen 241 X8 8.1 Offnen 8.1
2.2 Schliessen 2.2 ¢ Liftungstaster #2 8.2 Schliessen 8.2 p Liiftungstaster #8
2.3 GND/ OV 8.3 GND/OV
X3 31 Offren 3.1 X9 9.1 Offnen 9.1
3.2 Schliessen 3.2  Liftungstaster #3 9.2 Schliessen 9.2 p Luftungstaster #9
3.3 GND/ OV 9.3 GND/OV
X4 4.1 Offnen 441 X10 101 Offnen  10.1
4.2 Schliessen 4.2 p Liftungstaster #4 10.2 Schliessen 10.2 p Liftungstaster #10
4.3 GND/ OV 10.3 GND f OV
X5 5.1 Offnen 5.1
5.2 Schliessen 5.2 ¢ Liftungstaster #5
5.3 GND/OV
X6 6.1 Offren 6.1 J1  Anschluss an Motorliniekarte (WCA 3M8)
6.2 Schliessen 6.2} Liftungstaster #8
6.3 GND/ OV
X1 Daten:
- x.1 Offnen x.1
X10 x.2 Schliessen x.2
x.3 GND/ 0V

Fir die Eingangsverbindungen bitte Erklarungen in Abschnitt “Hauptkarte WCA 3CP” Punkt “X3 / X4” beachten.
) Schliessen / Offnen alle Fenster

J1 Anschluss an Motorliniekarte (WCA 3M4 und WCA 3M8)



10.6 Stromversorgungskarte — WCA 3P6

Der MotorController wird durch die
Stromversorgungskarte zum
Stromnetz verbunden sowie
geerdet.

T WCA3P6

S4X1 ; }Stromnetz

84X2 i } Versorgung an WCA 3CP

$4X3 ; } Versorgung an WCA 3P3 oder WCA 3P4

S4 X1 Anschluss zum Stromnetz / 230V
S4 X2  AUX Versorgung fir WCA 3CP.
S4 X3 Anschluss zu Stromversorgung WCA 3P3 (10A) oder WCA 3P4 (20A)

€L Erdverbindung (PE)

10.7 Feldbuskarten

Verschiedene Feldbuskarten stehen zur Verfiigung:

- WCA3FK Feldbuskarte mit KNX Interface
- WCA3FM Feldbuskarte mit BACnet MSTP Interface
- WCA3FB Feldbuskarte mit BACnet IP Interface

Jede Karte stellt Kommunikation zur Verfuigung und erméglicht Zugang zu den verfigbaren Bus-Objekte jae nach gewéhltem
System. Fir jede Motorlinie und Motorgruppe gibt es ein KNX-Objekt und BACnet-Object, welches Status- und

Kommandomadglichkeiten bietet.

Status-Moglichkeit

Es kann z.B. die aktuelle Position, den Fehler-und Betriebsstatus und die maximal zulassige Offnungsweite ausgelesen werden.

Befehl-Mdglichkeit

Es konnen z.B. Fahrbefehle mit unterschiedlichen Prioritaten und Geschwindigkeit fiir MotorLink® Motoren gesendet werden.

Weitere Informationen zu den Kommunikationsobjekten finden Sie unter ,KNX Applikation Programm Beschreibung“ und ,BACnet

PICS* auf unserer Internetseite www.windowmaster.com.
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11 Touchbildschirm

Die Plus Version des MotorControllers wird mit einem Touchbildschirm geliefert. Alle angeschlossenen Komponenten (Motoren,
Luftungstaster, Wetterstation usw.) kénnen mit dem Touchbildschirm konfiguriert werden.

Das Meni des Touchbildschirms ist in folgenden Schritten aufgebaut:

Schritt 1: Hauptmeni
Schritt 2: Untermen

Schritt 3: Konfiguration / Anzeige / Betrieb des Untermenis

Hardware OK

Keine RWA Auslésung

Konfiguration

|Motor|inie

|Konfiguration

||Motorgruppe

Status

||Loka|e Eingdnge

|Manue|ler Betrieb

|Loka|e Ausgange

- 3

= ) 4

Schritt 1: Hauptmenu

Schritt 2: Untermenti

Konfiguration, Motorlinie, 51 X1

Konfiguration, Motorgruppe

Ausgangsmodus 124 V Motor || || 5 || 4 || 5 6

Motorkonfiguration Keine 7 || 8 || 9 || 10

= =,

Schritt 3: Objekte die konfiguriert werden  Schritt 4: Konfigurieren des Untermenis
kdénnen

Hilfetext

Der Touchbildschirm besitzt eine Hilfefunktion mit Texten, die die
MenUpunkte erlautern.

Der Hilfetext erscheint, wenn ein Menupunkt angeklickt wird (Text auf
weiRem Hintergrund).

ﬁ 4.18 Ausgangsmodus

J| Gibt das Modos des Motorausgangs an.

Zur Anzeige des Hilfetextes:

— driicken Sie den Artikel, z. B. ,Motortyp*

— der Hilfetext erscheint

— zu Schliessen des Hilfetexts driicken Sie auf den Bildschirm.

Hilfetext

11.1 Symbole

Zur schnellen Ubersicht zeigt der MotorController (iber Symbole den aktuellen Status an: Alarm, Hardware OK und
Hardwarefehler.

Hardware OK: Antriebe wurden korrekt konfiguriert und es liegt kein Fehler an.

Hardwarefehler: Hardwarefehler oder angeschlossene Antriebe wurden nicht korrekt in den Motorlinen oder
Motorgruppen konfiguriert oder haben einen Fehler.
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11.2 Drehung des Touchbildschirms
Zur Besseren Ansicht kann der Touchbildschirms um 180° gedreht werden.

Konfiguration, System:

Konfiguration’ Sy5tem Bildschirmansicht rotieren
Bildschirmansicht rotieren Nein Nein Ja
Aktiviere Netzwerk Ja
Parameter
Aktiviert die Ja
Fernsteuerung

=) 1 X | v

12 Konfiguration — Hauptmenu

Alle angeschlossenen Komponenten (Motoren, Liiftungstaster, Wetterstation usw.) sind zu konfigurieren.

Um den MotorController Konfigurieren oder Voreinstellungen andern zu kénnen, missen Sie sich vor Beginn lber einen PIN-
Code auf den Zugang Stufe 3 einloggen (siehe Abschnitt 12.10 “Einloggen”).

Vor dem Start der Konfiguration kann es von Vorteil sein, einige der Voreinstellungen zu andern. So kann z.B. die Sprache von
Englisch auf Deutsch geandert (siehe Abschnitt 12.12 ,System*), oder die Ausrichtung des Texts auf dem

Touchbildschirm kann fur einen besseren Betrachtungswinkel gedreht werden (siehe Abschnitt 12.12 ,System®). Es ist auch
moglich, die Zeit des Log-Outs zu andern. Dieses ist die Zeit, in der der Zugang zu den Zugangsstufen bei Nichtbedienung des
Touchbildschirm wieder gesperrt wird (siehe Abschnitt O “Einloggen”)

Zum Konfigurieren eines Untermenis:

— druicken Sie das hellblaue Nummernfeld

— geben Sie einen Wert ein / z.B. die Nummer der Motorlinie oder &ndern Sie auf Werkseinstellungen usw. Die einzugebende
Einstellung hangt vom Typ des Untermenis ab.

— akzeptieren mit

Ein Menl kann mehrere Bildschirmseiten enthalten. Zum Wechsel zum nachsten Bildschirm: — driicken Sie "

12.1 Motorlinien — Motorgruppen

Alle Komponenten missen Gruppen zugewiesen werden:

- Motorlinien sind Motorgruppen zuzuweisen

- Luftungstaster sind ggf. einer oder mehr Motorgruppen zuzuweisen

12.1.1 Beispiele mit Motorlinien / Motorgruppen
- 6 Motorlinien: ein oder mehrere Motoren sind an den Leitungen angeschlossen
- 3 Motorgruppen: die Motoren in der Motorgruppe werden gleichzeitig mit dem Luftungstaster bedient

Motorgruppe 3

| i |

| | " |

5 e g 2 ) =

| | i
ini | - otorlinie

i Motorlinie 4 ﬁ%‘ @ : E i l/ Motorlinie 6 i

_____________________ T o e e e e o — — — —

Motorgruppe 2 [+[]

|
I |
I 1
| Moterlinie 1 4 |
I
l i)
I
I

|
Motorlinie 2 ‘ﬁ‘ : |

EH Laftungstaster

12.2  Motorlinie

Die Antriebe werden auf den Motorlinien angeschlossen.

+24V Standard und MotorLink® Antriebe kénnen an allen Motorlinen angeschlossen werden. An den Motorlinien kann nur ein
Typ Antrieb — entweder +24V Standard oder MotorLink® Antriebe — verwendet werden.
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12.2.1 Motorlinie — Nummerierung
Alle Motorlinien sind nummeriert und muissen alle konfiguriert werden.

Slot: $1 S2
S1xX4 S2X1  82X3 caam S2X5  S2XT
S1X2 S2X2 | 82X4 S2X6  S2X8

12.2.2 Motorlinie — Konfiguration
Driicken Sie ,Motorlinie“ um in die Ubersicht der Motorlinien des MotorControllers zu gelangen.

Ubersicht zur Konfiguration von Motorlinien

Konfiguration, Motorlinie Konfiguration, Motorlinie

ale || Alle

= =

Es gibt Fehler in der Konfiguration bei den Alle Motorlinien sind konfiguriert.

Motorlinien die mit markiert sind.
Ein ,?” zeigt ein fehlende Konfiguration an.

Beide Antriebsausgénge auf der Hauptkarte, sowie die 4 oder 8 Motorausgange auf der Motorlinienkarte — wenn eine
verbunden — mussen konfiguriert werden:

- Motorlinien mit angeschlossenen Antrieben sind in ,Motorgruppe® zu konfigurieren

- Motorlinien ohne angeschlossenen Antrieben sind auf ,Keine“ einzustellen.

Da die +24V Antriebe und die Antriebe mit MotorLink® unterschiedlich konfiguriert werden mussen, sind beide Antriebtypen
nachfolgend mit den zu konfigurierten Einstellungen aufgefthrt.

Fir £24V Antriebe ist der volle Hub mit einer Hubzeit von 60Sek (Standard) definiert. Um sicherzustellen, dass das Fenster
auch 100% o6ffnet, wird der eine doppelt Hubzeit von 120Sek gefahren. Dieses kann u.a. einen Einfluss auf die Konfiguration
einer Folgesteuerung haben.

Motorlinien Konfiguration

Die £24V Antriebe kdnnen wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, Motorlinie, S1 X1 1. Ausgangsmodus: informiert Gber den Typ des Antriebs: £24V
Motor (nicht konfigurierbar)

Ausgangsmodus £24 V Motor 2. Motorkonfiguration
3. Hubzeit

Motorkonfiguration ijherwacg:]:j 4. Motorgruppe

Hubzeit 180 s Der Anhang enthélt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen —
siehe daher Anhang flr detaillierte Erklarung.

Motorgruppe =

= ) 4

+24V Antrieb Konfiguration
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Die MotorLink® Antriebe kénnen wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, Motorlinie, 51 X1 1. Ausgangsmodus: informiert Uber den Typ des Antriebs:
MotorLink® (nicht konfigurierbar)
Ausgangsmodus MotorLink® 2. Erwartete Anzahl an Motoren (nur gezeigt wenn Motortyp =

MotorLink®)
3. Motorgruppen
4. Erwartete Anzahl an Verriegelungsmotoren
Motorgruppe - 4.1 Anzahl gefundener Verriegelungsmotoren (Anhang

Erwartete Anzahl an sehen)
Yerriegelungsmotoren

: ‘ Der Anhang enthélt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen —
siehe daher Anhang fir detaillierte Erklarung.

Erwartete Anzahl an 1
Motoren

Keine

MotorLink® Antrieb Konfiguration

12.2.3 Farbcode — Motorlinien
Die Ubersichtsfelder auf dem Touchbildschirm zeigen den Farbcode fir die Motorlinien:

Farbe Bedeutung

Gelbes Dreieckssymbol Konfigurationsfehler oder Antriebfehler

Grau durchgestrichen Keine Konfiguration der Motorlinie méglich/ die Motorlinie ist nicht vorhanden
Schwarzer Text Die Motorlinie ist konfiguriert, der Antrieb wurde nicht zu 100 % geschlossen

Die Motorlinie wurde konfiguriert, der Antrieb ist zu 100 % geschlossen.

Grin MotorLink® Motorlinien sind griin markiert, wenn der Antrieb oder die Antriebe auf
der Motorlinie zu 100 % geschlossen wurden und der Nullpunkt des Antriebs bestimmt
wurde.

Hellgraue Nummer Die Motorlinie ist mit ,Keine Motoren sind angeschlossen® konfiguriert

Blaues ? Konfiguration fehlt

12.3 Motorgruppe
Motorlinien kénnen mit Motorgruppen verknipft werden, sehen Sie evt. Das Beispiel ,Beispiel mit MotorLInien / Motorgruppen®
anfang dies Kapitel.

12.3.1 Motorgruppe — Konfiguration
Driicken Sie ,Motorgruppe® und die Ubersicht der Motorgruppen des MotorControlles werden angezeigt.

Motorgruppe Konfiguration

Konfiguration, Motorgruppe 1. Komfort Offene Position
2. Komfortéffnung - Schliesszeit
|| 3 4 || 5 || 6 3. Windrichtung, welche bei Alarm geschlossen werden sollen
7 8 || e 10 Der Anhang enthdlt alle Punkte, die konfiguriert werden kdnnen —

siehe daher Anhang fiir detaillierte Erklérung.

=,

Motorgruppe — Ubersicht



12.3.2 Farbcode — Motorgruppe

Die Ubersichtsfelder auf dem Touchbildschirm zeigen den Farbcode fiir die Motorgruppen:
Bedeutung

Farbe

Gelbes Dreieckssymbol

Schwarzer Text
Grin
Hellgraue Nummer

Blaues ?

12.4

zehn lokale Eingange.

Eine oder mehrere der zugewiesenen Motorlinien sind fehlerhaft

Die Motorgruppe ist konfiguriert

Alle zugewiesenen Motorlinien sind geschlossen

Die Motorgruppe ist konfiguriert, aber es sind keine Motorlinien zugewiesen

Konfiguration fehlt

Lokale Eingange
Auf die Hauptkarte des MotorControllers sind 2 frei konfigurierbare Eingédnge und ein Eingang fur Wind/Regen. Wenn weitere
Eingange erforderlich sind, setzen Sie die Liftungstasterkarte WCA 8KI ein (erfordert eine Motorlinienkarte). Diese Karte hat

Der Touchbildschirm bietet eine Ubersicht iber die lokalen Eingange.

12.4.1 Numerierung lokaler Eingadnge
Alle lokalen Eingange sind nummeriert. )
Die Nummer des Einganges hangt von seiner Position auf der Karte ab, siehe Ubersicht unten.

b s
RRR
D@
- e hehahi]
W ===
. XXX Pafatad
SIOtS1 Dnn D
000 000 000
Oy 000 000
BeABRY  |e80088

S51X4.1
51X4.2
51X4.3

S1X6.1
S1X6.2
S1X6.3

rrrT T

EE R

(o] e]
5151

S|Ot. 83 WCA 3KI

12.4.2 Lokale Eingange

Wenn Komponenten an einem oder mehreren lokalen Eingdngen angeschlossen sind, mussen diese konfiguriert werden.

MotorCcontroller mit Luftungstasterkarte

Welche Punkte konfiguriert werden mussen, ist abhéngig von dem Typ des Eingangs — siehe unten.

Lokalen Eingang - Konfiguration

Konfiguration, Lokale Eingénge

_ S1R10.5|51 51 51 51
Sicher |[®3.1 #3.2 ad.1 "d.2

51 51 53 53 53 53
Offnen||Schlies||=1.1 #1.2 "ne.1 Re.2

53 53 53 53 53 53
LER 23.2 2d4.1 24.2 R3.1 25.2

53 53 53 53 53 53
®6.1 26.2 7.1 1.2 %8.1 %8.2

=,

4

Lokale Eingéange Ubersicht

Lokale Eingénge — Beispiel eine Ubersicht

“S3 Offnen” und “S3 Schliessen” sind die Taster auf der
Hauptkarte.

30



Konfiguration, Lokale Eingiange, 51

%3.1
Eingangstyp Binar
Motorgruppensteuerung =

Aktiver Status Ein

Grenzwert Einstellung Kontakt

=,

Konfiguration der lokalen Eingang X3 und X4

Eingang X3 und X4 auf WCA 3CP und X1-X10 auf WCA 8KI
(binar)
Wenn ein lokaler Eingang auf der WCA 3CP oder WCA 8KI
angeschlossen ist, muss dieser konfiguriert werden:
1. Eingangstyp: informiert Uber den angeschlossenen Typ - “Binar®
(nicht konfigurierbar)
2. Steuerung Motorgruppen
2.1 Funktion in gesteuerten Motorgruppen
2.2 Inaktive Funktion zur Steuerung der Motorgruppe

Der Anhang enthalt alle Punkte, die konfiguriert werden kdnnen —
siehe Anhang fir detaillierte Erklarung

12.4.3 Verwendung von Wind/Regensensoren — WLA 33x

Verwendung von Wind/Regensensor WLA 33x mit Motorgruppen (MG):

Konfiguration, Lokale Eingdnge.
Sicherheit 10.5

Eingangstyp Binar

Motorgruppensteuerung 1

Aktive Funktion zur
Steuerung der MG

Inaktive Funktion zur
Steuerung der MG

= ¥

Der verwendete Eingang S1X10.5 wird unter
~Motorgruppensteuerung® mit einer Gruppe verknipft.

Danach wird im Menu "Aktive Funktion zur Steuerung der
Motorgruppe" die Funktion ,Sicherheit" gewahlt. Danach wird die
sinaktive Funktion gewahlt, die der Eingang auf die verknipften
Motorgruppen anwenden soll wenn der inaktiv wird.

Bei jeder Motorgruppe kann unter ,Sicherheit die maximale
Offnungsweite definiert werden. D.h. es besteht die Maglichkeit
Fassadenfenster und Klappen die sich im innern des Gebaudes
befinden bei Regen zu 6ffnen, oder das diese trotz Wind/Regen z.B.
max.10 % offnen durfen.

Eingang muss wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, Lokale Eingdnge.,

- Offnen
SchlieBen Stopp
Sicherheit Komfort Offnen

Komfort Schritt Auto. Position

51810.5 Sicherheit: Aktive Funktion zur

X |l v 4

Konfiguration eines lokalen Eingang

1. Eingang in der Funktion ,Motorgruppensteuerung® mit ,Sicherheit"
konfigurieren.

2. Die Motorgruppen mussen konfiguriert werden, wenn etwas
anderes als geschlossen (0%) gewunscht wird.

Achtung: Motorgruppen erhalten auch Signale vom Typ ,Sicherheit"
von den Rauchabschnitten mit denen sie verkniipft sind, siehe unten
fur weitere Informationen.

31



12.5 Lokale Ausgange

Der MotorController hat auf der WCA 3CP-Karte immer einen Ausgang fir ein Fehlersignal (nicht konfigurierbarer Ausgang).

12.5.1 Nummerierung der lokalen Ausgange

Alle lokalen Ausgange der Liftungstasterkarte sind nummeriert.
Die Bezeichnung der Ausgange hangt vom Standort der Karte ab — siehe folgendes Beispiel.

Da der Ausgang (Fehlersignal) der WCA 3CP-Karte nicht konfiguriert werden kann, ist er nicht nummeriert.

51.X9.4
51.%9.5
51.X9.6

Slot:S1

0o (| $1.X9.3
HCI

(]
0o

MotorController mit Motorlinen- und Liftungstasterkarten

12.5.2 Lokale Ausgange — Konfiguration

Wenn Komponenten an einem oder mehreren lokalen Ausgéngen angeschlossen sind, miissen diese konfiguriert werden.
Welche Punkte konfiguriert werden missen, ist abhéngig von dem Typ des Ausgangs - siehe unten.

Lokale Ausgange - Konfiguration

Konfiguration, Lokale Ausgénge

=,

Lokale Ausgange Ubersicht

Lokale Ausgange Ubersicht

Lokaler Ausgang muss wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, Lokale Ausgdnge, A
®9.3/74

Ausgangstyp ﬁfé'fé.f;

Binarer|
Ausgangmodus Ausgang|

Durch Motorgruppen
gesteuert

=,

Konfiguration eines lokalen Ausgangs
(hier gezeigt fur S1 X9.3/4)

1. Ausgangtyp: informiert Uber den Typ ,Binarer Ausgang’ (nicht
konfigurieren)
2. Ausgangsmodus
3. Durch Motorgruppen gesteuert
3.1 Motorgruppen Ausgangfunktion
3.2 Logische Funktion
3.3 Status wenn aktiv
3.4 Zeitabschaltung

Der Anhang enthalt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen —
siehe Anhang fur detaillierte Erklarung.
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12.6 Typ Wetterstation

Der angeschlossene Sensortyp (Wetterstationstyp = Keine, WOW oder WLA) muss hier gewahlt werden.

(Menu “Wetter* ist nur fir die Verwendung des S1X10.2 Einganges der WCA 3CP-Karte. Wird ein WLA 340 ausgewabhlt, so wird
das Windgeschwindigkeitssignal als Impuls vom WLA 340 empfangen. Wird ein WOW ausgewahlt, so wird das
Windgeschwindigkeits- und Windrichtungssignale tber serielle Kommunikation von der WOW 201 / 202 empfangen. Siehe
Abschnitt 10.3 in der Anleitung.)

WLA 33x ist keine Wetterstation und wird direkt an einem Eingang angeschlossen, siehe Abschnitt 0
Wetter - Ubersicht

Sensortyp — Ubersicht

Konfiguration, Wetter -
'9 I (Wahl der Wetterstation)

Sensortyp Keine
WSK Link™ Master Master nicht
vorhanden verbunden

Wetter Ubersicht
Wetter muss wie folgt konfiguriert werden:

Keine
Konfiguration, Wetter: Sensortup (keine Konfiguration)
WOow
Keine WOW 1. Filterkonstante
2. Langsame Konstante
WLA 340 Vom WSK-Link™ 3. Verwendet RMS Filter (Mittelwert)

Der Anhang enthélt alle Punkte; die konfiguriert werden kénnen —
siehe Anhang fur detaillierte Erkléarung.

WLA

1. Impulse/Sek pro m/s

x V 2. Filterkonstante

3. Langsame Filterkonstante
Konfiguration des Sensor 4. Verwendet RMS Filter (Mittelwert)

Der Anhang enthélt alle Punkte; die konfiguriert werden kdnnen —
siehe Anhang fur detaillierte Erklarung.

WSK-Link™

(keine Konfiguration)

12.7 Folgesteuerung

Die Folgesteuerungs-Funktion wird benutzt, wenn die Bewegung einer Motorlinie von einem externen Ereignis oder einer
Situation/Zustand abhéngig sein soll. Sie ist einzusetzen, wenn die Fensterklappen sich Uberlappen oder wenn die Fenster nicht
gedffnet werden kénnen (z.B. mehr als 15%), wenn die Jalousien heruntergelassen sind.

Die Folgesteuerung kann abhéngig von folgenden Kriterien kontrolliert werden:
- der Position einer anderen Motorlinie

- dem Zustand eines lokalen Einganges

- dem Zustand eines KNX-Objektes

- dem Zustand eines BACnet-Objektes

33



Konfiguration der Folgesteuerung

Konfiguration, Motorlinie, 1 X1 Die Aktivierung einer Folgesteuerung muss fir jede einzelne
Man. Betrieb — Auto. p— Motorlinie konfiguriert werden.
Abschaltzeit .
Wahrend des Alarms Ja

erneute Offnung

Folgesteuerungstyp Keine

= 1

Aktivierung von eine Folgesteuerung

f;ggg;’;:;'r"u"nggf;;”'""’ SRt Die Funktion der Folgesteuerung muss fiir jede einzelne Motorlinie
— konfiguriert werden
Keine | Offnen 1. Keine - Diesen Motorlinie verwendet die Folgesteuerungsfunktion
nicht
SchlieBen 2. Offnen - Diese Motorlinie muss beim Offnen auf ein ,Ergebnis*
warten.

3. SchlieRen - Diese Motorlinie muss beim SchlieRen auf ein
,Ergebnis“ warten.

X | v

Folgesteuerungskonfiguration

Konfiguration der Folgesteuerung — Motorlinie

Konfiguration, Motorlinie, 1 X1 1. Positionsbegrenzung der Folgesteuerung
. Ist die maximale Position der Motorlinie, wenn das ,Ergebnis®
:gg;ﬁ:ﬁ’z'za_ Auto. 30 Min. nicht erfiihlt ist. (Ist das richtig? Oder soll es die max. Position
i sein wenn das Ergebnis erfullt ist?)
:f:;ﬁ"t: gﬁiuﬁr:zms Ja Fur MotorLink® Motorlinien stufenlos einstellbar.
’ = Fir £24 Volt Motorlinien 0 oder 100%
Folgesteuerungstyp Offnen 2. Folgesteuerung mit (auf was soll die Motorlinie reagieren?)
Positionsbegrenzung der Geschlossen L MOtor“me.'
BellorE e 0% 2. Lokaler Eingang _
3. Zustand eines KNX Objektes
: 1‘ ‘ 4. Zustand eines BACnet Objektes
- - 3. Folgesteuerung mit Nummer
Folgesteuerungskonfiguration Von welcher Motorlinie ist die Folgesteuerung abhéngig?

4. Folgesteuerungspositionslogik
In welcher Position wird die Folgesteuerung aktiviert

12.8 WSK-Link™ - Master / Slave Verbindung

Die Master/Slave Verbindung zwischen 2 Zentralen erfolgt tber den Eingang X5 oder X6 an der Master-Zentrale und X11 an
der Slave-Zentrale. Ein MotorController kann eine Master/Slave Verbindung zu mehreren MotorControllern haben. Jedoch darf
die maximale Anzahl der angeschlossenen MotorController 10 Einheiten nicht Gberschreiten (auf einem WSK-Link™).

Die Gesamtleitungslange darf 200m nicht Uberschreiten, siehe Beispiel unter S1 X11 fir Anschluss von MotorControllers.

Eine Slave-Zentrale kann nur einen Master haben, wahrend eine Master-Zentrale mehrere Slave-Zentralen haben kann. Eine
Zentrale kann sowohl ein Slave als auch Master sein.
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Konfiguration von einem WSK-Link™ Master/Slave Verbindung:

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Alle ”| 1] 27 3

=,

Eine angeschlossene Slave-Zentrale wird auf

dem

Touchbildschirm der Master-Zentrale angezeigt

Device type

Seriennummer
Zugewiesener
Rauchabschnitt

Liftungseingange im
Rauchabschnitt benutzen

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle. Hr. 1

4105404673

1

Ja

4

Aussehen die Slave-Zentrale
auf der Master-Zentrale

12.9 Netzwerk

Konfiguration der Netzwerk-Adressen.
Die WCA 3CP-Karte enthalt eine 10/100Mbit Netzwerk-Verbindung. Die Verbindung unterstitzt die DHCP Funktion und statische

IP-Adressen und Gateways.

Wenn 2 Zentralen miteinander durch einen WSK-Link™ in einer
Master-Slave-Verbindung angeschlossen sind, wird die Slave-
Zentrale als griine RWA-Bedienstelle auf dem Touchbildschirm
der Master-Zentrale angezeigt.

Auf dem Touchbildschirm der Master-Zentrale wird die Slave-
Zentrale als eine WCC 3xx angezeigt.

Der Anhang enthdlt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen — siehe Anhang fur detaillierte Erklérung.
Das Netzwerk wird in Verbindung mit BACnet IP-Schnittstelle verwendet —fir weitere Informationen WindowMaster kontaktieren.

Netzwerk muss wie folgt konfiguriert werden:

DHCP

Einstellung
Netzwerkanschluf

=,

Konfiguration, Netzwerk

Ja

Auto.

Konfiguration auf Netzwerk

1. DHCP
2. Einstellung Netzwerkanschluss

Der Anhang enthélt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen —
siehe Anhang fir detaillierte Erklarung.

35



12.10 Einloggen

Die Zugangsstufe zur RWA-Zentrale ist in vier Ebenen unterteilt.

Ebene

Zugang zu

Wer hat Zugang

1

Alle

z.B. Tastern

Betrachten der geschlossenen MotorController, und bedienen von

Jeder

Steuerung

Betrieb der Fenster.

Werte verandert werden.

Zum o6ffnen des MotorControllergehduses und Bedienen des
Touchbildschirms zur Anzeige des Status und dem manuellen

Alle Menus auf dem Touchbildschirm kdnnen betrachtet, aber keine

Ausgewahlte Personen mit einem
Zentralenschlussel.

Konfiguration

Werte.

PIN maoglich.

Zum 6ffnen des MotorControllergehauses und Bedienen des
Touchbildschirms zur Anzeige des Status, dem manuellen Betrieb
der Fenster sowie Konfiguration und Anderung der voreingestellten

Alle Menls und Untermenis auf dem Touchbildschirm kdnnen
betrachtet, und Werte verandert werden.

Kann mit einem PIN-Code gesperrt werden, so es nur ein Zugang

Ausgewahlte Personen mit einem
Zentralenschlissel und einem PIN-Code fir
die Stufe 3.

Der PIN-Code ist auf 4321 voreingestellt.

0.23 Login-Ebene 2

Sie sind ausgeloggt. Auf dem
Touchbildschirm bedeutet dies, dass Sie
sich auf LoginEbene 2 befinden.

Diese Ebene gibt lhnen Zugang Zur
Ansicht des Status und zur Steverung
der Benutzerfunktionen wie Offnen oder
SchlieBen von Fenstern.

Loggen Sie sich zum dndern der
Konfigurationseinstellungen ein.

Der Benutzer ist auf Ebene 2

Bitte geben Sie die PIN ein

PIN-Code
1 2 3
4 5 6 <=
7 8 9 0
X | v

PIN eingegeben.

| Diese Ebene ermiglicht Zuoang zur

| | des Status und zur Steverung der
| Benutzerfunktionen. 1

0.23 Login-Ebene 3

Sie haben sich auf Ebene 3 eingelogogt.

anderung der Konfiguration, Zur Ansicht

Zugang zum Login-Ebene 3 angegeben

Der Benutzer ist auf Ebene 2.

Fir Zutritt zu Ebene 3 muss der PIN fur die Ebene 3 eingegeben
werden.

PIN eingegeben.

Der Benutzer ist auf Login-Ebene 3 eingeloggt.
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Einloggen muss wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, Einloggen

PIN 3: Konfiguration 4321

Log Out Time Out 600 s

=,

Konfiguration auf Login

12.11 Konfigurationsdatei auf USB
Der MotorController hat einen Anschluf? fir einen USB-Stick. Es ist méglich, alle Konfigurationen des MotorControllers auf einem USB-
Stick zu speichern. Ein wiedereinspielen eines Backups ist vom USB-Stick ebenfalls moglich.

Dateien auf dem USB-Stick kdnnen tber einen PC (z.B. tUber Editor), ausgedruckt werden

Konfiguration, Konfigurationsdateien
auf USB

=,

Konfigurationsdateien auf USB — Ubersicht

Konfiguration, Konfigurationsdateien
auf USBE, Hr. 1

Kein
Status Datentriger

=,

Konfigurationsdateien auf
USB (hierfir Nr. 1 gezeigt)

12.12 System

Es ist mdglich, die Touchscreen Sprache, Einstellung der Uhrzeit, Datumsanzeige, Zeit fuir Wartung usw. zu andern.

Die Zugriffsufen kdnnen gesperrt werden. Ein Zugang zu der

Ebene ist nur mit einem PIN-Code méglich.

1. PIN 3: Konfiguration

2. Log-out-Time-out (System sperrt automatisch den Zugang zur
Stufe, wenn keine Einstellungen wéhrend dieser Zeit erfolgen.)

Der Anhang enthalt alle Punkte, die konfiguriert werden kdnnen —
siehe Anhang fur detaillierte Erklarung.

Es ist mdglich, den Touchbildschirm vor Ablauf der Zeit zu sperren:

driicken Sie , gefolgt von v

Konfigurationsdateien auf USB — Ubersicht

Konfigurationsdateien auf USB — flir Nr. 1 gezeigt.

System muss wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, System

Sprache Deutsch

Backup Zeitstempel =

Hicht gespeicherte Ja
Anderungen
Konfigurationsbefehl Kein Befehl

= ) 4

Konfiguration 'System’

Sprache

Backup-Zeitstempel (keine Konfiguration mdglich)

Nicht gespeicherte Anderungen (keine Konfiguration maglich)
Konfigurationsbefehl

Zeit

Datum

Bildschirmansicht rotieren

Aktiviere Netzwerk Parameter

9. Aktiviert die Fernsteuerung

N~

Der Anhang enthélt alle Punkte, die konfiguriert werden kdnnen —
siehe Anhang fir detaillierte Erklérung.
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12.13 Feldbus (KNX und BACnet)

Nur wenn eine Feldbuskarte mit einem Feldbusinterface in dem MotorController eingebaut ist, werden die Menis mit den
verschiedenen Feldbusoptionen in der Zentrale angezeigt.

Feldbus Beispiel

Konfiguration Eine optionale Karte mit Feldbusinterface ist in der Zentrale
montiert und die Menis (z.B. Konfiguration) enthalten die KNX-
Netzwerk Befehle
lknx-Bus
||Ein|oggen

|Konfigurationsdateien auf USB

2 Tt 13

Fur jede Motorlinie und Motorgruppe gibt es ein KNX oder BACnet-Objekt, welches Status-und Kommandoméglichkeiten bietet.

Status-Moglichkeit )
Es kann z.B. die aktuelle Position, der Fehler-und Betriebsstatus und die maximal zuldssige Offnungsweite ausgelesen werden.

Befehl-Mdglichkeit
Es konnen z.B. Fahrbefehle mit unterschiedlichen Prioritaten und Geschwindigkeiten fiir MotorLink® Antriebe gesendet werden.

Feldbus-Verbindung - "Conn. 1-10 "

Es sind 10 konfigurierbare binare Kommunikationsobjekte fir KNX oder BACnet verfligbar. Diese kdnnen entweder verwendet
werden, um Liftungs-Befehle an eine oder mehrere Motorgruppen zu senden oder von Rauchabschnitten oder Motorgruppen einen
gewabhlten Status abzufragen.

Siehe ,KNX Applikation Programm Beschreibung” oder BACnet PICS* auf die Homepages (www.windowmaster.com) fir weitere
Informationen zu den KNX oder BACnet Kommunikationsobjekten.

Weitere Informationen zu den Kommunikationsobjekten finden Sie unter ,KNX Applikation Programm Beschreibung“ und
,BACnet PICS" auf unserer Internetseite www.windowmaster.com.

12.13.1 KNX Konfiguration
KNX Bus Ubersicht — Objektkonfiguration

Konfiguration, KNX-Bus KNX-Bus - Ubersicht

Module
" " || Fir jedes KNX-Objekt muss eine Richtung konfiguriert werden
" " = Keine
= Eingang
=  Ausgang

Wenn Objekte als Eingénge oder Ausgéange konfiguriert werden,
muss die gesteuerten Motorgruppe oder Rauchabschnitt auch
: konfiguriert werden.

KNX Bus — Konfiguration

Konfiguration, KNX-Bus Fur alle Objekte muss die Stromeinstellung konfiguriert werden.

HOdU|typ KH3A, 'l(J?ji:rBEUTSS
Stromeinstellung Aus
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12.13.2 BACnet Konfiguration

BACnet Ubersicht — Objektkonfiguration

Konfiguration, BAChet

Ge-
meins.

=,

Konfiguration, BACnhet

BACnet IP UDP Port Nummer 47808

BACnet IP Gerdte Instanz 1
Aktuelle Position COY 1%
Schrittweite
Aktuelle max. Position CO¥Y 1%
Schritiweite

= 4

13 Status — Hauptmenuu

Ubersicht der BACnet Objekte.

Fur jedes BACnet-Objekt muss eine Richtung konfiguriert werden

= Keine
= Eingang
= Ausgang

Wenn Objekte als Eingénge oder Ausgange konfiguriert werden,
muss die gesteuerten Motorgruppe oder Rauchabschnitt auch
konfiguriert werden.

BACnet - Konfiguration

Fur alle Objekte miussen folgende Einstellungen konfiguriert
werden:

1. BACnet IP UDP Port Nummer

2. BACnet IP Gerét Instanz

3. Aktuelle Position COV

4. Aktuelle max. Position COV schrittweite

Der Anhang enthalt alle Punkte, die konfiguriert werden kénnen —
siehe Anhang fiir detaillierte Erklarung.

In Menupunkt "Status" sehen Sie den Status aller MenUpunkte, die unter "Konfiguration" eingestellt wurden, sowie den Status der
Stromversorgung und Steckplatze (Informationen Uber Kartentyp).

Status

|Motor|inie

||Motorgruppe

||Loka|e Eingédnge

|Loka|e Ausgénge

= 4

Hauptibersicht: Status des Systems

Unter ,Status‘ sehen Sie den Status fur folgende Gruppen:
Motorlinie

Motorgruppe

Lokale Eingénge

Lokale Ausgénge

Spannungsversorgung

Netzwerk

Steckplatz

Konfigurationdateien auf USB

System

CoNoOMWNE

Im ,Status“-Modus kdnnen keine Konfigurationen geandert werden.

Der Anhang enthalt alle Punkte, die unter ,Status' angezeigt werden —
siehe Anhang fir detaillierte Erklérung.

14 Manueller Betrieb — Hauptmenii

Uber den Touchbildschirm kénnen Motorlinien und Motorgruppen direkt bedienen werden.

Manueller Betrieb

|Motor|inie

|Motorgruppe

=,

Hauptibersicht: Manueller Betrieb

Was kann manuell bedient werden
1. Motorlinie — siehe folgenden Text
2. Motorgruppe
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Bedienungstypen

Motorlinien und Motorgruppen

Die 0.g. Gruppen kénnen zum einen (ber einen absoluten (Anteil der vollen Offnung) oder auch relativen (Offnen/Stopp/SchlieRen)
Befehl bedient werden.

Beispiel: manuelle Bedienung einer Motorlinie

Wenn ,Alle” gewahlt wird, werden alle Motoren simultan bedient.
Wenn eine Motorliniennummer gewahlt wird, wird nur die gewéhlte Motorlinie bedient.

Manueller Betrieb, Motorlinie Manueller Betrieb. Motorlinie, 51 31 ::232::Err;:]aetli:i:t;,olgiﬂt:z;linie, 51 %1:
I:Il:l Manuell absclute Position |:|
Manuell relative Position Cons? Stopp
Tatséchliche Position 100%
Motorlinie - Ubersicht Eine Motorlinie ist ausgewahlt Manuelle Bedienung auf

dem Touchbildschirm

15 Konfiguration fehlt — Hauptmenu

Hier finden Sie etwaige Komponenten, Motorlinien oder Motorgruppen die nicht konfiguriert wurden.

Wenn Sie auf der Zugangsstufe 3 eingeloggt sind, kénnen Sie aus diesem Menii heraus auch konfigurieren.

16 Hardwarefehler — Hauptmenu

Hier wird ein vorhandener Hardwarefehler der Zentrale angezeigt.

Z.B. wenn die Motorlinien nicht konfiguriert sind, die Stromzufuhr unterbrochen ist oder der Wetterstationstyp nicht ausgewahlt ist
usw.

Wenn Sie auf der Zugangsstufe 3 eingeloggt sind, kénnen Sie aus diesem Meni heraus auch konfigurieren.

17 Alle Angaben ansehen — Hauptmen

Um die Konfiguration der RWA-Zentrale so einfach wie méglich machen, werden wahrend der Konfiguration nur die am haufigsten
verwendeten Punkte angezeigt.

Unter 'Alle Angaben ansehen' werden zusétzliche Konfigurationsmdaglichkeiten der oben aufgefiihrten Punkten angezeigt.
Eine Konfiguration unter ,Alle Angaben ansehen® erfolgt ebenfalls Uber die eingeloggte Zugriffsebene 3.

Unter ,,Alle Angaben ansehen finden Sie folgende Menuepunkte:
Motorlinie

Motorgruppe

Lokale Eingange

Lokale Ausgéange

Wetter

Spannungsversorgung
Netzwerk

KNX — bus

BAC net

Einloggen
Konfigurationsdateien auf USB
System

18 Fernsteuerung des MotorControllers

Uber die Software ,WMaFlexiSmokeRemote* ist ein Fernzugriff auf das Touchpanel méglich.

Uber ein Standard-Computernetzwerk (Ethernet) kénnen Sie von allen PC's aus, auf denen das WMaFlexiSmokeRemote-
Programm installiert ist, auf die MotorController zugreifen. Hierbei haben Sie Zugriff auf das Touchpanel, als ob Sie vor der Zentrale
stehen.

Wenn der MotorController nicht mit einem Netzwerk verbunden ist, kann die Zentrale auch tber die USB Verbindung mit dem
WMaFlexiSmokeRemote” Programm ferngesteuert werden.
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Das Programm 'WMaFlexiSmokeRemote' Programm kann auf unserer Internetseite (www.windowmaster.com) unter WCC 310

oder WCC 320 heruntergeladen werden.

Die Fernsteuerung kann wie folgt konfiguriert werden:

Konfiguration, System

Bildschirmansicht rotieren Nein
Aktiviere Netzwerk Ja
Parameter

Aktiviert die Ja
Fernsteuerung

= 1

Konfiguration der Fernsteuerung

Status, Netzwerk

IP-Adresse 10.165.178. 88
Subnetzmaske 299255255
Standartgateway 10.165.178. 1
Betriebszustand Ein
Hetzwerkport

= 4

Identifizierung der IP-Adresse

<§ WMaFlexiSmokeRemote E@ﬂ—hj

10.165.178.90
Konfiguration
|Hotor|inie
||Motorgruppe

||RwA—Bedienste||e

|Rauchabschnitt

= . 4

Connected

Bildschirm auf den PC wenn die
FlexiSmoke™ ferngesteuert wird

Um eine Fernsteuerung zu ermdglichen, missen Sie zunachst die
Fernsteuerung der MotorController zulassen.
Die Zulassung des Fernzugriffs erfolgt Uiber 'Konfiguration/System’.

IP-Addresse des MotorControllers

Starten Sie das Programm 'WMaFlexiSmokeRemote‘ Programm auf
den angeschlossenen PC.
Geben Sie die *IP-Adresse ein und klicken Sie auf ‘Connect’.

19 Inbetriebnahme und Probelauf

Im Fall eines Hardwarefehlers, bitte im Kapitel 19 ,Hardwarefehler” nachschlagen.

Wir empfehlen die Zentralensoftware bei der jahrlichen Wartung zu aktualisieren!

19.1 Steuerzentrale komplett installiert, ohne Betriebsspannung
a. Alle mechanischen und elektrischen Komponenten auf Beschadigung Gberprifen.
b. Alle Schraub- und Steckverbindungen auf feste Verschraubung und/oder festen Sitz Gberprifen.
c. Uberpriifen ob alle externen Komponenten installiert sind:

1) £24V Antriebe: Endmodul am letzten oder einzigen Antrieb eingesetzt?

19.2 Mit Netzspannung

VDE-Vorschriften beachten! Netzleitungen anklemmen und einschalten.
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19.3 Luftungstaster

Antriebe wahrend des Offnungs- oder SchlieRvorgangs genau beobachten. Sie diirfen in keiner Stellung durch Baukorper behindert
werden.

Ebenso dirfen die Motoranschluss-Leitungen weder auf Zug noch durch Quetschungen belastet werden.

Prifen Sie jeden Luftungstaster einzeln.

19.4 Wind/Regenmelder

a) Antriebe mit Luftungstaster 6ffnen.

b) Regensensor befeuchten, die Antriebe fahren vollstandig zu.

c) Wahrend die Antriebe laufen, am Luftungstaster die Auf-Taste driicken. Die Antriebe dirfen weder 6ffnen noch stoppen!
Ausnahme: wenn eine manuelle Ubersteuerungszeit (Man. Betrieb nach Auto. Komm.) eingestellt ist

War die Inbetriebnahme erfolgreich, dann muss das Geh&ause des MotorControllers wieder geschlossen werden.

Bei nicht erfolgreicher Inbetriebnahme (Fehler bei einem der Probelaufpunkte), bitte im Kapitel 10 ,Beschreibung der Karten®
nachsehen.
Wenn nétig, die Verkabelung nach Anschlussplan tberprifen.

20 Wartung

Die Gerate der Liftungsanlage sollten mindestens einmal jahrlich vom Hersteller oder einem autorisierten Fachbetrieb gepruft,
gewartet und gegebenenfalls instand gesetzt werden.

Die Gerate der Luftungsanlage von Verunreinigungen befreien. Befestigungs- und Klemmschrauben auf festen Sitz prifen.
Die komplette Anlage durch einen Probelauf (siehe Kapitel Inbetriebnahme und Probelauf) testen.
Defekte Gerate dirfen nur durch WindowMaster GmbH instand gesetzt werden. Es sind nur Originalersatzteile zu verwenden!

Die Betriebsbereitschaft ist regelméaRig zu prifen.
Empfehlenswert ist hierfur ein Wartungsvertrag mit WindowMaster GmbH.

Wir empfehlen die MotorControllersoftware bei der jahrlichen Wartung zu aktualisieren!

Die erwartete Mindestlebensdauer der MotorController betragt 10 Jahre.

20.1 Wartungsvertrage
WindowMaster bietet Wartungsvertrage an. Bitte wenden Sie sich fiir weitere Informationen an unsere Serviceabteilung unter:
Tel: 0049-5221-6940-670 oder service.de@windowmaster.com

20.2 Austausch von Karten

20.2.1 Austausch von 3M4, 3M8 und 3KI Karten

Schalten Sie die 230 V aus.

Warten Sie, bis das Display vollstandig aus ist, bevor Sie das Modul entfernen.
Setzen Sie das Ersatzmodul ein.

Schalten Sie die 230 V wieder ein

Das System ist nach ca. 2 Sekunden wieder betriebsbereit.

ghrwNPE

20.2.2 Austausch von 3CP Karte

1. Speichern Sie eine Sicherungskopie der Konfiguration auf einem USB-Stick.

2. Schalten Sie die 230 V aus.

3. Warten Sie, bis das Display vollstandig aus ist, bevor Sie das Modul entfernen.
4. Setzten Sie die 3CP Ersatzkarte ein.

5. Stecken Sie den USB-Stick aus der alten 3CP Karte in die neue Karte ein.

6. Schalten Sie die 230 V wieder ein.

7. Die Parameter aus dem USB-Stick.

8. Das System ist nach ca. 2 Sekunden wieder betriebsbereit.

Wenn die 3CP Karte, die ersetzt werden soll, véllig ohne Funktion ist gehen Sie dann direkt zum Punkt 2.

Wenn es keine Sicherungskopie der Konfigurationen gibt, muss die Konfiguration wieder manuell eingegeben werden.
Nach erfolgter Konfiguration und Funktionsiiberpriifung der Zentrale empfehlen wir die Erstellung einer Sicherheitskopie auf einen
USB-Stick, siehe Abschnitt ,,Konfigurationsdatei auf USB*.

21 Herstellererklarung und CE-Zertifikat

Die Gerate sind gemaf den europdischen Richtlinien geprift und hergestelit.
Sie durfen die Gerate nur dann betreiben, wenn fir das Gesamtsystem eine Konformitatserklarung vorliegt.

Die CE-Konformitatserklarung, wird als separates Dokumente zum MotorController beigelegt.
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